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Il progetto di ricerca, inserito nell’ambito del progetto INPROVES, verte sull’analisi delle metodologie e dei 
sistemi software finalizzati al controllo di macchinari caratterizzati dalla presenza di molteplici assi di 
movimentazione. 
In questo ambito, l’ottimizzazione del controllo di tali sistemi, sia dal punto di vista della metodologia 
utilizzata, sia dal punto di vista dei sistemi software per la sua implementazione, riveste un’importanza 
fondamentale per garantire elevate prestazioni del macchinario. 
Nell’ambito del progetto, si prevede di effettuare un’accurata analisi dello stato dell’arte delle 
metodologie e dei sistemi software per il controllo di sistemi multiasse, per poi valutarne le caratteristiche 
in relazione al tipo di macchinario e di applicazione. Seguirà poi una fase di implementazione su alcuni 
casi selezionati. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


