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DECRETO
Dati desumibili dalla registrazione a protocollo:
Numero Repertorio, Numero Protocollo, Titolo,
Classe Fascicolo Allegati e Riferimenti

Oggetto: Approvazione atti della selezione pubblica per il conferimento di n. 1 incarico di
lavoro autonomo della durata di n. 3 mesi nell'ambito del progetto di ricerca dal titolo:
“Workload-reduction mAchine vision-based TeChnology Hub for MANufacturing -
WATCHMAN” POR FESR 2014-2020 - Call HUB Ricerca e Innovazione - CUP
E11B20000010007.

IL DIRETTORE DEL DIPARTIMENTO

VISTA la propria determinazione rep. n. 66/2022 prot. n. 75544/V11/16 del 16/05/2022, con
cui & autorizzata la procedura di valutazione comparativa per il conferimento di n. 1
incarico di lavoro autonomo della durata di n. 3 mesi nell'ambito del progetto di ricerca dal
titolo: “Workload-reduction mAchine vision-based TeChnology Hub for MANufacturing -
WATCHMAN" POR FESR 2014-2020 - Call HUB Ricerca e Innovazione - CUP
E11B20000010007..

VISTO l'avviso di selezione prot. n. 75605/VII/16 del 17/05/2022 per il conferimento
dell'incarico di lavoro autonomo in questione;

VISTO il D.D. rep. n. 35/2022 - prot. n. 80448/VII/16 del 06/06/2022 con il quale & stata
nominata la Commissione esaminatrice;

VISTO il verbale della Commissione esaminatrice, riunitasi il 08/06/2022, redatto per la
valutazione delle domande per I'assegnazione dell'incarico in questione;

ACCERTATA la regolarita della procedura seguita dalla Commissione stessa;

DECRETA

Art. 1
Sono approvati gli atti della Commissione esaminatrice della selezione pubblica per il
conferimento di n. 1 incarico di lavoro autonomo della durata di n. 3 mesi con oggetto:
‘SVILUPPO DI MODULI SOFTWARE PER IL CALCOLO DI INDICI PER L'’ANALISI ERGONOMICA
DI OPERATORI IN WORKSTATION CON ROBOT COLLABORATIVO ATTRAVERSO L'USO DI
SENSORI PER L'ANALISI DEL MOVIMENTO’, nell’'ambito del progetto di ricerca dal titolo:
“Workload-reduction mAchine vision-based TeChnology Hub for MANufacturing -
WATCHMAN" POR FESR 2014-2020 - Call HUB Ricerca e Innovazione - CUP
E11B20000010007.

Art.2
Si approva la seguente graduatoria finale e si dichiara vincitore il candidato:
1) DOTT. LANZONI DANIEL

IL DIRETTORE DEL DIPARTIMENTO
(prof. Matteo Kalchschmidt)
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